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一、助残终端消费产品研发与应用
1.面向听障人士的无线助听辅具

研究任务：研发高性能、低功耗的端侧语音处理系统，集成麦克风阵列波束形成、深度降噪、多说话人分离和语音识别技术。构建语音－字幕转换系统，适配智能眼镜终端，实现实时字幕投射。同时集成骨导/气导声音增强技术，形成“助听”一体化辅助方案。最终完成算法系统硬件集成与样机验证。

考核目标：离线语音识别准确率≥96%，日常场景下，在线准确率≥98%，带口音普通话识别准确率达到95%以上、不少于3种方言识别成简体中文的准确率达到90 %以上；有效识别距离>5米，支持多人模式和区分说话人方向。技术参数达标情况需提供第三方检测报告。成果以智能字幕屏显可穿戴样机呈现。

2.基于视觉识别的AI助盲辅具
研究任务：开发适配AI可穿戴硬件的移动端助盲应用，整合人工智能、智能传感、环境感知等技术。构建多模态视觉AI算法功能包，提供视觉信息的转化，开发智能导盲风险预警功能，精准识别和预测跌倒、碰撞等出行风险并及时预警。

考核目标：人脸识别准确率≥96%，场景描述关键信息识别准确率≥90%；实时环境感知，准确预测跌倒、碰撞等危险并及时预警。技术参数达标情况需以提供第三方检测报告，以搭载集成AI助盲系统的可穿戴样机呈现。
    3.基于动态压力调节技术的姿势康复辅具
研究任务：研发一套集成多气室结构与生物力学传感技术的体位管理系统，为肢体残疾人、长期轮椅使用者、辅具佩戴者等行动受限人群，提供体位支撑与压力缓解。核心任务是构建压力分布模型，实现对人体—支撑界面压力的监测与调控；重点开发由高循环寿命、生物相容性复合材料构成的气室功能模块，形成可用于居家康复的压力干预与体位支撑解决方案。

考核目标：相较于标准凝胶/泡沫基材，主要关节接触面的峰值压力指数（PPI）降低≥30%；辅具能够在使用者姿态改变后10秒内完成气室压力调整；在≥50kg静态载荷下，辅具整体最大压缩变形量不高于总厚度的30%，且载荷移除后3分钟内，外形恢复率≥90%，通过生物相容性测试，细胞存活率 ≥ 70%，皮肤反应评分≤ 1。技术参数达标情况需提供第三方检测报告，成果以样品形式呈现。

4.可交互智力康复机器人
研究任务：核心任务是基于AI交互投影技术，构建一个能够精准识别用户动作的互动系统，并围绕该系统开发覆盖健康、语言、社会、思维四大领域的康复游戏内容。同时，需设计配套的家校共育材料包，以支持多场景下的教学与康复训练。
考核目标：实现高精度的动作识别（响应时间<0.5秒），支持在投影画面近距离（0-10cm）的交互操作，包括10款定制化交互康复游戏，每款时长≥2分钟，以及配套的家校共育材料包。技术参数达标情况需提供第三方检测报告，成果以样机形式呈现。
5.智能精神复元自助互助系统
研究任务：构建一个集自助康复、自我记录、效果评估与同伴支持于一体的小程序，需整合体系化的康复资源库，利用AI技术实现用户日记的情感分析与正向反馈，并内置标准化心理量表以支持自测自评和互动。

考核目标：最终形成应用小程序及配套操作手册，产品具备高可用性（SUS得分≥80分），在不少于8家机构的试点应用，服务用户超500人。
二、助残公共服务产品研发与应用
6.适用于听障人士的智能听力筛查系统

研究任务：探索更高效率的“二联音”测试方法，增强多终端适配能力，并开发离线版本以应对网络不稳定区域的使用场景，结合人工智能等技术对现有常见听力筛选平台进行技术升级，以满足基层大规模听力筛查需求。

考核目标：实现高信效度测试，其中测试-重测误差率≤ 1.2dB，听损检出灵敏度与特异度分别不低于0.85和0.94。最终成果为一套功能升级、覆盖更广的测听平台，以满足单批次不少于5000人的大规模筛查需求。

7.视障康复训练线上培训系统
研究任务：研发一款面向视障人群的线上培训系统，借助信息无障碍与语音处理技术，通过语音播报和无障碍操作，为视障用户提供交互式学习体验。系统后台具备完善的课程与题库维护框架，并支持用户学习数据的统计分析，为康复训练师提供直播录播、在线考试、课件管理等常规教学功能。
考核目标：系统全面兼容PC电脑与移动终端，满足不同场景下的使用需求；网页无障碍操作支持率达100%；用户量支持10万人；文件容量支持1T；总课时容量10万分钟以上。技术参数达标情况需提供第三方检测报告，成果以应用系统形式呈现。
8.助盲医学影像工作辅助系统
研究任务：研发一款服务于视障医师的移动端影像工作助手APP。核心任务是基于智能算法与文字－语音处理技术，构建一个集快速检索、结论前置播报与手势化图像操控于一体的无障碍工作平台，旨在通过与医院信息系统的深度集成，优化视障医师的影像调阅流程，缩短报告关键信息获取时间。

考核目标： 实现语音播报准确率不低于98%，且应用整体可用性（SUS评分）达到80分以上。最终成果为一款支持移动端APP，能够通过一键登录、结论前置播报等功能，帮助视障医师快速完成医学影像报告的调阅与关键信息获取，实现工作流程的无障碍闭环。

9.残疾人运动智能监控及防护装备

研究任务：研发一款面向肢体功能障碍人群的个性化智能运动防护装备。核心任务是融合3D扫描重建、增材制造与生物力学分析技术，设计并制作高度贴合的防护装备；同时，内置多维柔性传感器以实时监控运动强度、关节活动度等关键指标，并构建集“评估－训练－监测－调整”于一体的闭环式残疾人运动管理方案。

考核目标：实现装备的个性化适配度不低于95%，运动数据采集精度达98%以上，且设备重量相较传统器具减轻至少40%。技术参数达标情况需提供第三方检测报告，最终成果为一套集成了数据监测与分析功能的智能运动防护监控装备，并配套提供移动端系统以支持全流程训练管理。

三、助残智能组件研究与开发
10.融合NFC芯片与语音反馈功能的盲用学具

研究任务：研发一套基于3D打印、NFC近场通信与语音反馈技术的无障碍科技学具。核心任务是针对化学、生物、地理等学科内容，设计并制作集成NFC芯片与盲文标识的3D打印学具；同时，开发配套的语音播报硬件模块，构建“触碰－感应－播报”的触觉－听觉双通道交互学习模式。

考核目标：实现学具与发声设备接触后，语音反馈延迟控制在5秒以内。最终成果为含5个学科，总计10套的3D打印实体学具，以及与之配套的NFC信息读取与语音播报模块，旨在为视障学生提供创新的双通道学习工具。

11.面向脊髓损伤患者的非侵入式脑机接口上肢末端驱动康复系统

研究任务：研发一套集意图识别与精准驱动于一体的非侵入式脑机接口（BCI）上肢康复系统并进行临床验证。核心任务是通过高精度脑电信号采集与解码技术，精准识别脊髓损伤患者的运动想象意图；并结合绳驱式末端牵引系统，实现按需输出助力或阻力的三维空间运动训练，旨在重塑患者皮质脊髓通路，促进其运动、感觉及认知能力的康复。

考核目标：实现BCI运动意图识别精度不低于85%，系统具备高信噪比，设备输入噪声小于3μV。上肢末端驱动系统须具备高精度、高柔顺性的力控与位控能力，机械臂末端最大启动动力小于3N。最终成果为一套经过临床验证的安全有效的康复系统样机，并产出对应的高水平学术论文或发明专利，完成不少于60例脊髓损伤患者的临床验证。

12.大腿假肢接受腔内柔性压力检测装置

研究任务：研发一款用于大腿假肢接受腔内部的柔性压力实时检测装置。核心任务是设计并制备集成于接受腔关键承重区域的高灵敏度、高稳定性柔性压力传感器阵列；并开发配套的数据采集与可视化系统，以直观、实时地显示残肢与假肢界面的压力分布情况，为假肢的自适应控制提供关键数据支持。

考核目标：实现压力检测精度误差小于5%，传感器数据采集与显示的刷新率不低于50Hz，且传感器在模拟佩戴条件下性能衰减低于10%。最终成果为一款下肢假肢柔性压力检测装置，并产出对应的高水平学术论文或发明专利、软著。

13.脑机接口胫神经刺激系统

研究任务：研发一款基于脑机接口的闭环式胫神经刺激器。核心任务是通过采集非侵入式脑电信号（EEG），构建能够特异性识别排尿意图的生物标志物模型；并基于该模型，实现按需触发的胫神经电刺激，从而建立一个从意图监测到神经调控的智能闭环治疗系统。

考核目标：实现排尿意图识别准确率不低于85%，从意图检测到触发刺激的低延迟系统。最终成果为一款安全有效的脑机接口胫神经刺激设备，并产出对应的高水平学术论文或发明专利。



